Propozycje tematoéw prac inzynierskich 2013/14
Automatyka i Robotyka - studia niestacjonarne

Pracowania Ukladéw Elektronicznych i Przetwarzania Sygnatéw

Temat Urzadzenie do sterowania pola akustycznego przy uzyciu dwuwymiarowego

manipulatora

Cel pracy Zaprojektowanie 1 budowa urzadzenia do sterowania rozktadem dzwigku przestrzennego

przy uzyciu wielokanatowej karty DSP audio oraz interfejsu dwuwymiarowego
manipulatora dla potrzeb wspomagania lokalizacji zrodet dzwigku przez osoby
niepetnosprawne.

Zadania - przygotowanie sygnatow testowych do realizacji dzwieku przestrzennego

- dobor dwuwymiarowego manipulatora oraz wielokanatowej karty audio DSP
- wykonanie i weryfikacja oprogramowania karty DSP

Promotor dr inz. Andrzej Meyer

Temat Automatyczne odczytywanie dokumentow

Cel pracy Zaprojektowanie i realizacja systemu automatycznego interpretowania rgcznie

wypelionych dokumentow.

Zadania 1. Opracowanie formularza przeznaczonego do automatycznego odczytu
(wykorzystanie systemu LaTeX). Generowanie testow przeznaczonych do
sprawdzania wiedzy.

2. Odczytywanie informacji z zeskanowanych formularzy.
3. Aplikacja dla komputera PC nadzorujaca generowanie i odczytywanie formularzy
(dokumentow).

Promotor dr inz. Damian Cetnarowicz

Temat Model dydaktyczny stabilizatora impulsowego wspolpracujacego z NI ELVIS 11

Cel pracy \Wykonanie fragmentu stanowiska w laboratorium dydaktycznym

Zadania 'Wykona¢ model impulsowego stabilizatora dtawikowego oraz sztucznego obcigzenia

przystosowany do wspotpracy z urzadzeniem ELVIS II. Zasilanie oraz moduly pomiaru
napigcia wykorzysta¢ z urzadzenia ELVIS II, moduty pomiaru pradu nalezy dobudowac.
Napisa¢ program w LabVIEW do testowania modelu.

Promotor dr inz. Marek Portalski

Temat Stanowisko do badania skutecznosci algorytméw wizyjnych dla sensora Kinect

Cel pracy Przeprowadzenie analizy skutecznosci algorytméw wizyjnych pochodzacych z

dostepnych dla sensora Kinect bibliotek.




Zadania

Integracja sensora Kinect z r6znymi platformami programowymi (MS Kinect SDK,
OpenNI+NITE, inne). Przygotowanie statystyk dotyczacych mozliwosci testowanych
bibliotek oraz proponowanych przez biblioteki algorytméw wizyjnych. Opracowanie
scenariuszy testowych umozliwiajacych badanie parametrow i weryfikacj¢ doktadnosci
algorytmoéw wizyjnych, zwilaszcza algorytméw §ledzenia szkieletu. Przygotowanie
stanowiska do badania skutecznos$ci algorytmow wizyjnych dla sensora Kinect.
Przeprowadzenie analizy skutecznosci 1 porownanie algorytmow wizyjnych
pochodzacych z dostgpnych dla sensora Kinect bibliotek.

Promotor prof. A. Dabrowski

Opiekun mgr inz. M. Parzych

Temat Stanowisko do badania skuteczno$ci algorytmow detekcji twarzy i jej elementow

Cel pracy Przeprowadzenie analizy skutecznosci wybranych algorytmow detekcji elementow
twarzy na obrazie.

Zadania Dobor platformy programowej (OpenCV, Matlab, inne) do realizacji systemu.
Implementacja wybranych metod detekcji elementéw twarzy z wykorzystaniem
dostepnych bibliotek. Opracowanie scenariuszy testowych umozliwiajacych weryfikacje
skutecznos$ci i doktadnosci zaimplementowanych metod detekcji. Przeprowadzenie
analizy skuteczno$ci i porOwnanie wybranych algorytméw detekcji elementow twarzy na
obrazie.

Promotor dr inz. T. Marciniak

Opiekun mgr inz. M. Parzych

Temat Radiowy system wspomagania orientacji dla osob niewidomych

Cel pracy Projekt i budowa systemu wspomagania os6b niewidomych w poruszaniu si¢ poprzez
transmisje komunikatow gtosowych z ,,radiolatarni” do odbiornika uzytkownika za
pomoca techniki facznosci radiowej bliskiego zasiggu (np. Bluetooth); konstrukcja
elementéw sktadowych systemu

Zadania Student 1: projekt i budowa nadajnika (,,radiolatarni’)

Student 2: projekt i budowa jednostki odbiorczej uzytkownika
Student 3: projekt i budowa uktadu zasilania nadajnika energia stoneczng

Promotor dr inz. Piotr Kardy$

Temat \Wspomaganie niewidomych z wykorzystaniem technik podczerwonych

Cel pracy Projekt i budowa systemu wspomagania oséb niewidomych w poruszaniu si¢ poprzez
emisje sygnatéw naprowadzajacych w podczerwieni; konstrukcja elementow sktadowych
systemu

Zadania Student 1: projekt i budowa nadajnika
Student 2: projekt i budowa urzadzenia odbiorczego
Student 3: projekt i budowa uktadu zasilania nadajnika energig stoneczng

Promotor dr inz. Piotr Kardy$




